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1 Un robot assemblato e pronto
per l'utilizzo

L'attività è stata svolta in
collaborazione con la
Palestra della Scienza di
Faenza e consiste nella
programmazione di robot
per lo svolgimento di
alcuni compiti (es.
inseguimento della linea,
aggiramento di ostacoli,
rilevazione di colori o
suoni)

ROBOTICA

2 La programmazione

Documentazione sintetica dell'attività didattica svolta
ispirata ad uno dei corsi di InnovaMenti +

A.S.2022/23

3 Il test: inseguimento della
linea con rilevazione e

superamento degli ostacoli


